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Тема дисертації:
1. Методи та компоненти комп'ютерної системи автоматичного контролю резистивних параметрів
мікроелектромеханічних систем

2. Methods and components of computer systems for automatic control of the resistive parameters of
microelectromechanical systems

Реферат:
1. У дисертаційній роботі розв'язано наукову задачу розроблення методів та засобів автоматичного контролю
резистивних параметрів мікроелектромеханічних систем. Розроблено метод автоматичного визначення
величини електричного опору резистивних параметрів МЕМС, який ґрунтується на побудованому алгоритмі
збалансування мостової схеми та моделях, що дає змогу автоматизувати процес визначення величини
електричного опору резистивних параметрів МЕМС, а також розроблений відповідний алгоритм оптимізації
даного методу. Розроблено мікроконтролер автоматичного контролю величини електричного опору
резистивних параметрів МЕМС на базі мікроконтролера сімейства Arduino, та спеціалізоване програмне
забезпечення для нього. Крім того, в роботі розроблено метод автоматичного визначення наближеного
значення величини електричного опору резистивних параметрів МЕМС, а також метод автоматичного
визначення діапазону значень величини електричного опору резистивних параметрів МЕМС, що ґрунтується



на розробленому алгоритмі та розробленій схемній моделі, і дає змогу здійснити вибір границь діапазону
значень величини електричного опору в автоматичному режимі. Методи, розроблені в дисертаційній роботі,
закладені в основу розробленої спеціалізованої комп'ютерної системи автоматичного контролю резистивних
параметрів МЕМС, і в сукупності виступають в якості ефективного механізму розв'язання поставленої задачі
автоматизації контролю резистивних параметрів мікроелектромеханічних систем.

2. This thesis provides solution for scientific task of development methods and means for automatic control of the
resistive parameters of microelectromechanical systems. A method of automatic determination of the electric
resistance of MEMS resistive parameters, which is based on the bridge circuit balancing algorithm and appropriate
models, and allows to automate the process of determining the electric resistance value of MEMS resistive
parameters, is developed. Also the appropriate optimization algorithm for this method is developed. A
microcontroller of automatic determination of the electric resistance of MEMS resistive parameters, which is
based on microcontroller of Arduino family, and it's specialized software, are developed. Furthermore, the method
of automatic determining the approximate value of the electric resistance of MEMS resistive parameters, and the
method of automatic determining the value range of the electric resistance of MEMS resistive parameters (which
is based on the algorithm and developed circuit model and allows to choose the value range limits of the electric
resistance automatically), are developed. All the methods laid the foundation of the developed specialized
computer system for automatic control of MEMS resistive parameters, which in total serve as an effective
mechanism for solving the task of automatic control of the resistive parameters of microelectromechanical
systems.
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