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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
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Тема дисертації:
1. П'єзоелектричний гравіметр автоматизованої авіаційної гравіметричної системи

2. Piezoelectric gravimeter of automated aviation gravimetric system

Реферат:
1. У дисертації досліджено новий п'єзоелектричний гравіметр автоматизованої авіаційної гравіметричної
системи (АГС), розроблено його конструктивну схему, складено його математичну модель, розглянуто
основні джерела похибок та запропоновано шляхи їх зменшення. Отримано патент України на
винахід.Вирішено проблему фільтрації вихідного сигналу п'єзоелектричного гравіметра від найбільшої із
завад - вертикального прискорення літака, шляхом встановлення частоти його власних коливань, рівній
частоті перетину спектральних щільностей корисного сигналу прискорення сили тяжіння та сигналу
основної завади вертикального прискорення літального апарату.Проведено цифрове моделювання на ЕОМ
найбільш небезпечних резонансних режимів нового п'єзоелектричного гравіметра. Обґрунтовано
доцільність використання нейромережевого підходу у задачах розробки алгоритмів функціонування і
комплексування автоматизованої АГС із новим п'єзоелектричним гравіметром із метою зменшення
інструментальних похибок гравіметра та інших навігаційних елементів. Створено експериментальну
установку, на якій досліджено новий п'єзоелектричний гравіметр. Новий п'єзоелектричний гравіметр



суттєво підвищує точність вимірювання прискорення сили тяжіння (1 мГал) порівняно з відомими
неавтоматизованими гравіметрами (2-10 мГал) та швидкодію у 10 разів.

2. The new piezoelectric gravimeter of automated aviation gravimetric system (AGS) is researched in the thesis, its
constructive scheme is developed, its mathematical model is made, the basic errors sources of piezoelectric
gravimeter are researched and the ways to reduce them are proposed. The patent of Ukraine for an invention is
obtained. The problem of filtering the output piezoelectric gravimeter signal from the biggest of hindrances the
vertical aircraft acceleration, by setting its own oscillation frequency equal to the frequency of crossing spectral
densities of the desired signal gravitational acceleration and signal interference basic vertical aircraft acceleration
is resolved. A digital computer simulation of the most dangerous resonant modes of the new piezoelectric
gravimeter is done. The possibilities of using neural networks algorithms for the problems of development and
operation of automated ACS with the new piezoelectric gravimeter in order to reduce instrumental errors of
gravimeter and other navigation elements are considered. An experimental setting in which the new piezoelectric
gravimeter is researched are done. New piezoelectric gravimeter significantly increases accuracy of measurements
the gravity (1 mGal) compared with known manual gravimeters (2-10 mGal) and performance in 10 times.
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