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Тема дисертації:
1. Геодезичний контроль деформацій інженерних споруд методом подвійного фотоелектричного ланцюга

2. Geodetic control deformation of engineering constructions by double photoelectric chain (DPEC)

Реферат:
1. Метою роботи є розроблення методу автоматизованого інженерно-геодезичного контролю деформацій
складних інженерних споруд в аспекті підвищення точності, оперативності і безпечної експлуатації.
Об'єктом дослідження є система автоматизованого інженерно-геодезичного контролю деформацій
конструкцій складних інженерних споруд. Методи дослідження: метод найменших квадратів, теорія
ймовірностей, теорія оптичних приладів, теорія множин і теорія похибок геодезичних вимірювань. У
дисертаційній роботі розроблено метод автоматизованого інженерно-геодезичного контролю деформацій
складних інженерних споруд, оснований на оптико-електронній створній системі за схемою ПФЕЛ. Такий
метод дозволяє здійснювати автоматизований інженерно-геодезичний контроль деформацій складних
інженерних споруд в період експлуатації з підвищеною точністю в обмежених або недоступних для
візуальних вимірювань місцях, попереджати про наближення небезпечного пошкодження в реальному
масштабі часу з точним позначенням певної ділянки для оперативного реагування. Розроблено метод



розрахунку точності визначення координат деформаційних марок і самих деформацій приладами ПФЕЛ.
Експериментально підтверджено теоретичні дослідження точності макетного зразку приладу ПФЕЛ в
лабораторних умовах. Розроблено метод високоточного світловіддалемірного вимірювання відстаней для
інженерно-геодезичного контролю конструкцій та технологічного обладнання складних споруд і виконано її
розрахунок точності.

2. The aim is to develop a method of automated engineering and geodetic deformation monitoring of complex
engineering structures in the aspect of improving the accuracy, efficiency and safe operation. The object of
research is system of automated engineering and geodetic control of deformations of structures of complex
engineering structures. Methods: the method of least squares, probability theory, the theory of optical
instruments, set theory and the theory of geodetic measurement errors. This thesis developed a method of
automated engineering and geodetic deformation monitoring of complex engineering structures, which is based
on the electro-optical range system in a double photoelectric chain consisting of a two-channel optical-electronic
devices. This method allows to exercise the engineering and geodetic control of spatial position of the
construction elements during the operation, to take measurement in automatic mode of the deformation of
repositioning structures and warn about the approaching damage in real time with a precise definition of section
for a rapid response. The method of calculation accuracy of the deformation marks coordinates and deformations
themselves by DPEC devices is worked out. The methodology of light rangefinder precision distance
measurements for engineering and geodetic control structures and technological equipment of complex
structures are developed. The experimental researches of DPEC device accuracy are done. The concept of inbuilt
automated engineering and geodetic control of structures deformations is proposed, its development prospects
are outlined.
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