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Реферат:
1. У дисертації наведено дослідження направлені на оптимізацію перехідних режимів руху кранового візка,
що дозволяє усунути коливання вантажу, закріпленого на гнучкому підвісі та зменшити динамічні
навантаження у механізмі приводу візка. За різними критеріями (кінематичними, динамічними,
комплексними кінематичними), які мають вигляд інтегральних функціоналів, оптимізовано перехідні
режими руху візка з вантажем. Проведено аналіз визначених оптимальних законів руху, які
характеризуються високою плавністю руху візка. Розроблено систему керування для реалізації оптимальних
законів руху візка з врахуванням всіх параметрів процесу. Визначено характер зміни кута відхилення канату з
вантажем при ручному та при оптимальному керуванні. Встановлено причини залишкових (після зупинки
візка) коливань вантажу. На основі результатів досліджень запропоновано структуру та загальні алгоритми
роботи мехатронної системи керування рухом кранового візка, які захищені патентом України на винахід та 4
патентами України на корисні модел



2. In the dissertation represented researches that are directed on optimization of cranes trolley transient regimes
of motion. That allows to remove load oscillation (load fastened on a flexible suspension) and to decrease the
dynamic loads in the trolley drive mechanism. The trolley transient regimes of motion by different criteria
(kinematics, dynamics, complex kinematics) are optimized. Criteria are of the form of integral functionals. The
analysis of the determined optimal laws of motion, which characterized by high smoothness of movement trolley,
is conducted. Control system for realization of trolley optimum laws of motion, which taking into account all
parameters of process, is developed. The character of change of deflection corner of the rope with a load at hand
and at an optimum control is determined. Reasons of residual (after trolley stopping) load oscillation are
determined. Based on the results of researches a structure and general algorithms of work of mechatronic control
system by crane trolley motion is offered, which are protected by a 5 patents of Ukraine.
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