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Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 50.43.15

Тема дисертації:
1. Синтез систем забезпечення стійкості та керованості пілотованих і безпілотних вертольотів в умовах
невизначеності

2. Synthesis of Stability and Control Augmentation Systems for Piloted Helicopters and Rotorcraft-Based
Unmanned Aerial Vehicles at Uncertainties

Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена вирішенню задач стабілізації пілотованих і безпілотних вертольотів в
режимі висіння та пригнічення впливу діючих на літальний апарат в реальних умовах зовнішніх збурень
незалежно від їх характеру і спектрального складу шляхом синтезу багатовимірних систем забезпечення
стійкості та керованості (СЗСК). Запропоновано процедури і розроблено відповідний алгоритмічно-
програмний комплекс для проектування СЗСК шляхом синтезу статичного зворотного зв'язку за виходом
системи використовуючи ЛМН, динамічного зворотного зв'язку за виходом із застосуванням технології Hinf-
оптимізації, а також комбінованої СЗСК - з керуванням за помилкою та за оцінкою збурення, отриманою за
допомогою спостерігача збурень. Отримані результати синтезу і моделювання демонструють ефективніше
пригнічення впливу обмежених за модулем детермінованих та стохастичних зовнішніх збурень в
комбінованій СЗСК у порівнянні з системою, в якій використовується лише регулятор зворотного зв'язку за



виходом. Ключові слова: вертоліт, безпілотний вертоліт, режим висіння, система забезпечення стійкості та
керованості, лінійні матричні нерівності, оптимізація, комбінована система керування

2. The thesis is devoted to piloted helicopters and rotorcraft-based unmanned aerial vehicles stabilization in the
hovering mode and exogenous disturbances suppression which affect flying vehicles in real conditions
independently of disturbances' character and spectral properties via multivariable stability and control
augmentation systems (SCAS) synthesis. Methodology, corresponding algorithmic descriptions and software for
SCAS design are introduced. They are based on static output feedback design via LMI method, dynamic output
feedback design via Hinf-optimization technology and feedforward-feedback SCAS design, which provides both
output feedback and feedforward control on the basis of exogenous disturbances estimation. Obtained results of
SCAS design and simulation demonstrate more efficient suppression of bounded input-bounded output exogenous
disturbances suppression via feedforward controller application both with the feedback one. Key words:
helicopter, rotorcraft-based unmanned aerial vehicle, hovering mode, stability and control augmentation system,
linear matrix inequality, optimization, feedback-feedforward control system
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