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Мова дисертації:
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Тема дисертації:
1. Синтез анізотропійних регуляторів багатомасових електромеханічних систем із параметричною
невизначеністю

2. Synthesis of anisotropic regulators for electromechanical multimass systems with parametric uncertainty

Реферат:
1. Об'єкт дослідження: процеси керування багатомасовими електромеханічними системами із
параметричною невизначеністю об'єкта керування. Мета дослідження: підвищення точності керування
багатомасовими електромеханічними системами з невизначеними параметрами на основі стохастичного
робастного керування. Методи дослідження: теорія автоматичного керування, методи простору стану,
методи аналізу і синтезу систем стохастичного робастного керування, аналітичні та чисельні методи
оптимізації. Теоретичні та практичні результати: розроблено метод підвищення точності керування
багатомасовими електромеханічними системами із невизначеними параметрами на основі використання
анізотропійних регуляторів порівняно із існуючими системами з типовими регуляторами. Наукова новизна
полягає у розвитку методу синтезу анізотропійних регуляторів для керування багатомасовими



електромеханічними системами при використанні розімкненого і замкненого контурів керування,
удосконаленні математичних моделей динаміки руху багатомасових електромеханічних систем із
параметричною невизначеністю. Впроваждення: результати роботи впроваджені у науково-виробничому
підприємстві "Хартрон-Аркос" (м. Харків). Сфера використання: системи високоточного керування
різноманітними об'єктами і процесами.

2. Object of research: control processes of multimass electromechanical systems with plant parametric
uncertainty. Goal of research:improving of control accuracy of multimass electromechanical systems with
parametric uncertainty based on stochastic robust control. Methods of research:automatic control theory , state-
space methods, methods of analysis and synthesis of stochastic robust control systems, analytical and numerical
optimization methods. Theoretical and practical results: developed a method to improve the accuracy control of
multimass electromechanical systems with uncertain parameters based on the use of anisotropic regulators
compared to existing systems with standard controls. Scientific novelty is in develop a method for the synthesis of
anisotropic controller for multimass electromechanical systems using open and closed loop control, improvement
of mathematical models of the dynamics of motion of multimass electromechanical systems with parametric
uncertainty. The Implementation:Results have been implemented in research and production enterprise "Hartron
Arcos" (Kharkiv). Application field: high-precision control system of various plant and processes.
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