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Тема дисертації:
1. Методи адаптивного координуючого керування та прогнозування процесів з різнотемповою
дискретизацією

2. Methods of adaptive coordinating control and forecast of processes with multirate sampling

Реферат:
1. Дисертаційну роботу присвячено адаптивним методам керування співвідношеннями (координуючого
керування) в динамічних системах з різнотемповою дискретизацією. Зокрема, запропоновано ряд нових
методів координуючого керування для об'єктів, заданих різними математичними моделями і при різних
критеріях оптимальності. Для об'єкта, заданого у формі багатовимірної передатної функції з різнотемповою
дискретизацією, синтезовано адаптивний комбінований регулюючий і координуючий контур керування на
основі еталонних моделей. Для систем під дією стохастичних збурень розроблено критерії для регулювання
і координації, поставлено і розв'язано задачу багатокритеріальної оптимізації. Ця задача узагальнена на
випадок системи з різними запізненнями по каналах керування. В роботі розглянуто також задачу
прогнозування волатильності співвідношень координат процесів з різнотемповою дискретизацією.
Запропоновані в роботі методи апробовані за допомогою цифрового моделювання, що показало їх



ефективність та застосовність на практиці. Розроблено методи координуючого керування для реальних
технічних об'єктів. Теоретичні і практичні результати дисертаційної роботи використовуються в
навчальному процесі ННК "ІПСА" НТУУ "КПІ".

2. The thesis covers methods for adaptive ratio control (coordinating control) in dynamic systems with multirate
sampling. In particular, new methods for coordinating control of systems with different mathematical models and
under different optimality criteria are proposed. Adaptive combined regulating and coordinating control loop
based on reference models is synthesized for determinate systems with multirate sampling. Criteria for the
regulation and coordination are developed for systems under stochastic perturbations, and the problem of
multiobjective optimization is formulated and resolved. This problem is generalized to the case of systems with
different delays. We also consider the problem of forecasting volatility of ratio between coordinates of multirate
process. Suggested methods have been tested with the use of computer simulation that demonstrated their
effectiveness and applicability in practice. Algorithms for coordinating control of real technical objects have been
also proposed. Theoretical and practical results of the thesis are used in the educational process of ESC "IASA"
NTUU "KPI".
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