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Тема дисертації:
1. Автоматизація процесу керування навантаженням стрічкової зернової норії при дії випадкових адитивних і
мультиплікативних завад.

2. Automation of band corn noria loading process control when subjected to the influence of external and
multiplicative hindrances.

Реферат:
1. В роботі проведено огляд існуючих автоматизованих систем керування навантаженням норії на основі
якого показано, що керування навантаженням норій при дії адитивних і мультиплікативних завад
здійснюється неефективно. На прикладі двомасної моделі пружної машини з'ясовано природу виникнення
випадкових навантажень в норії і показано їх вплив на автоматизовану систему керування навантаженням
норії. Показано, що процес переміщення зерна норіями є неспостережним і некерованим. На основі методу
Калмана запропоновано шляхи рішення задачі спостережності і керованості. Проведено теоретичні
дослідження методів і алгоритмів обробки інформації при дії адитивних і мультиплікативних завад. На
основі теоретичних досліджень і отриманих практичних результатів запропоновано застосування теорії



перевірки статистичних гіпотез (детектор Пейджа) з метою визначення змін навантаження норії. Створено
пристрій для визначення аварійного відключення електообладнання норії. Розроблено структурну схему
автоматизованої системи керування навантаженням стрічкової зернової норії. Отримані в роботі теоретичні і
практичні результати дозволили створити автоматизовану систему керування навантаженням стрічкової
зернової норії при дії адитивних і мультиплікативних завад, яка впроваджена в складі автоматизованої
системи керування технологічними процесами на елеваторі Кіровоградського комбінату хлібопродуктів № 2
і вирішити задачу керування навантаженням норії.

2. The review of existent automated control systems for loading of noria was conducted, which showed that the
noria loading control is ineffective when subjected to the influence of external and multiplicative hindrances.
Using the example of two-mass springy machine model the nature of appearance of the random loadings was
discovered and ascertained which also confirmed their influence on automated loading system control of noria. It
is proved that the process of corn movement by noria is not fully controlled and observed. On the basis of the
Kalman method the ways of observance and control issue resolution were suggested. Theoretical researches of
methods and algorithms of information processing were conducted being subjected to the influence of external
and multiplicative hindrances. On the basis of theoretical researches and obtained practical results application of
theory of statistical hypotheses (detector of Page) was suggested with the purpose of determination of noria
loading changes. The device for determination of the emergency disconnection of electrical equipment of noria
was constructed. The obtained theoretical and practical results allowed creating the automated band corn noria
loading control system subjected to the influence of external and multiplicative hindrances. The system was
implemented in automated technological processes control system on the elevator of the Kirovograd cereal
products plant №2 and to resolve the issue of noria loading control.
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