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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
Коди тематичних рубрик: 45.41.29

Тема дисертації:
1. Синтез лінійно-квадратичних регуляторів та спостерігачів для лінеаризованих моделей електроприводів
на прикладі блюмінга у режимі пробуксовування валків

2. Synthesis linearly - square regulators and observers for linearized models of electric drives for example
blooming in a slip rollers regime

Реферат:
1. Об'єкт дослідження: електромеханічні системи автоматичного керування головним електроприводом
блюмінга у режимі пробуксовування валків. Мета дослідження: розробити методику настроювання систем
автоматичного керування електроприводом, що дозволяє знижувати динамічні навантаження головного
електроприводу. Методи дослідження та апаратура: теорія автоматичного керування, теорія оптимального
керування та теорія систем керування електроприводами, моделювання на ЕОМ. Теоретичні та практичні
результати: Розроблена методика для зменшення динамічних навантажень головного електроприводу
блюмінгу у режимі пробуксовування валків. Новітність вовпроваджуваного: Достовірність роботи
розробленого підтверджено експериментально. Ступінь впровадження: Передано у ВАТ



"Важпромелектропроект",НВК "Київський інститут автоматики", впроваджено в учбовий процес НТУ "ХПІ".
Галузь використання: На металургійних заводах, в проектних інститутах, та в учбовому процесі.

2. Electromechanical automatic control systems of the main electric drive of blooming in a slip rollers regime.
Development the methods of the automatic control systems of the electric drive set-up, which allow permitting to
dynamic loads decrease in a slip rollers regime. The theory of automatic control, theory of optimum control and
theory of control systems of electric drives simulation on the IBM. The methods for dynamic load decrease in a
main electric drive blooming in a slip rollers regime is developed. The authenticity of the work is proved by
experiments. The results implemented in "Kiev institute of automation" and higher education process NTU "HPI".
In industry, institutes and higher education process.
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