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транспорту

2. The hybrid system of power supply with inertia accumulator of energy for specialized mode of transport

Реферат:
1. Дисертація присвячена розв'язанню актуальної задачі - підвищенню енергетичної та економічної
ефективності гібридної системи електроживлен-ня з інерційним накопичувачем для спеціалізованих
транспортних засобів. Основними складовими розв'язання цієї задачі є вибір раціональної структу-ри
електромеханічної системи, до складу якої, окрім секціонованої акумуля-торної батареї, входить керований
перетворювач, та забезпечення оптималь-них режимів роботи механізмів привода. Запропонована
електромеханічна система забезпечує плавне та економічне керування транспортним засобом. Синтезовано
цифровий контролер, що здійснює знайдені закони оптимально-го за мінімумом споживаної енергії
керування тяговим двигуном і трансмісі-єю, у тому числі й при двозонному режимі роботи. Для якісного
керування електромеханічним комплексом транспортного засобу розроблено регулятор перемикання
передач, зчеплення та синхронізації валів, що забезпечує опти-мальні режими при розгоні та гальмуванні.
Результати математичного моде-лювання та експериментальних досліджень на стендовому устаткуванні



під-твердили основні теоретичні положення, сформульовані в роботі.

2. The thesis is devoted to the solution of the actual problem - the increase of economic efficiency and cost
effectiveness of the hybrid system of power supply with inertia accumulator for specialized mode of transport. The
principal component of the problem solution is the choice of rational structure of electromechanical system
including not only the sectioned accumulator battery and the controlled conversion device and also the optimal
regime support performance of the power mechanisms. The introduced electromechanical system provides
stepless and economic vehicle operation. The digital controller has been synthesized which performs the
considered operation principles taking into consideration the minimum quantity of energy used with traction
engine and transmission during two-region drive operation mode. In order to perform the qualitative operation of
electromechanical complex of vehicle the regulator of gearshift and shaft coupling and synchronization has been
designed providing the optimal modes during speedup and braking. The results of mathematical modeling and
experimental research on the bench-top equipment have been confirmed with the basic theoretical propositions
defined in the paper.
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