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2. Automation of one-unit underwater towed system control with elevating towed vehicle

Реферат:
1. Дисертація присвячена удосконаленню систем автоматичного керу-вання одноланковими підводними
буксированими системами з підйом-ними буксированими апаратами шляхом застосування адаптивних ПІД-
регуляторів, нечітких регуляторів і регуляторів на основі інверсних ма-тематичних моделей об'єкта
керування. Синтезовано систему автоматич-ного керування усталеним рухом апарата з ПІД-регуляторами
кутів атаки несучої поверхні і хвостового оперення, інваріантними до вектора сили і швидкості
буксирування. Отримано залежності коефіцієнтів нечітких ре-гуляторів кутів атаки несучої поверхні й
хвостового оперення апарата як функцій швидкості й сили буксирування. Отримано інверсні математичні
моделі руху апарата по вертикалі й повороту навколо горизонтальної осі, структури регуляторів кутів атаки
несучої поверхні й хвостового оперен-ня на їх основі, аналітичні вирази для коефіцієнтів регуляторів при дії
зо-внішніх збурень



2. The dissertation is devoted to improvement of automatic control systems for one-unit underwater towed
systems with elevating towed vehicles by ap-plication of adaptive PID-regulators, fuzzy regulators and regulators
on the ba-sis of inverse mathematical models of control object. The automatic control system for steady
movement of the vehicle with PID-regulators of attack an-gles of bearing surface and empennage of the vehicle,
invariant to the vectors of forces and towage speed, is synthesized. The dependences of coefficients of fuzzy
regulators of bearing surface and empennage of the vehicle as functions of speed and force of towage are received.
Inverse mathematical models of the vehicle motion on the vertical axis and turn around horizontal axis are devel-
oped, the structures of regulators of attack angles of bearing surface and em-pennage are achieved on its basis.
The expressions for regulators coefficients are received at action of external disturbances.
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