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1. Активно-адаптивне керування динамічними об'єктами за наявності обмежень на фазові змінні

2. Active-adaptive control for dynamic plants in presence of constraints on phase variables

Реферат:
1. Розглянуто задачу керування стохастичними об'єктами за умов невизначеності щодо структури та
параметрів об'єкта та за наявності обмежень на фазові змінні на основі принципу активної адаптації.
Модифіковано активно-адаптивний закон керування на основі іноваційного дуального критерію. Вперше
розроблено закон активно-адаптивного керування суттєво нестаціонарним динамічним стохастичним
об'єктом з непараметричною формою опису дрейфу параметрів в просторі "вхід-вихід", який відзначається
тим, що здатен ідентифікувати параметри об'єкта для широкого класу дрейфів. Вперше розроблено активно-
адаптивний закон керування на основі багатокрокового упереджувача в просторі "вхід-вихід", що забезпечує
підтримання обмежень на похибку спостереження упереджувача та керуючого впливу. Вперше розроблено
локально-оптимальний активно-адаптивний закон керування в просторі станів, що реалізує компроміс між
процесами керування та ідентифікації за допомогою додаткового контуру адаптації параметрів критерія, а
також підтримання обмежень на стани і керування.



2. Control problem for the stochastic plant with unknown parameters and disturbances subject to constraints on
variables and errors is solved in the dissertation. Adaptive control problem of stochastic non-stationary dynamic
plant in the presence of the parameter drift and disturbance uncertainties is considered. The adaptive law with
active data acquisition is proposed. It provides better quality of control than adaptive generalized minimum
variance controller based on the stochastic equivalence principle. Active-adaptive control problem for dynamic
plant with delay in the control channel in the presence of uncertainties is considered. The proposed control law
can be considered as a generalization of quazidirect control technique. The locally optimal active-adaptive control
law that provides the compromise between the control and identification processes with the criterion parameter
adaptation in additional loop is proposed. The given control law is considered as a generalization of locally optimal
and pseudo-dual control algorithms. The adaptive system can operate both in real time and in accelerated time
mode.
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