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1. Синтез i аналiз алгоритмiв керування для магнiтних систем орiєнтацiї i стабiлiзацiї космiчних
мiкроплатформ

2. Synthesis and analysis of the control algorithms for space microplatforms attitude magnetic control systems

Реферат:
1. У дисертацiї дослiджено задачу синтезу алгоритмiв керування для комбiнованої, цiлком автономної
магнiтної системи керування орiєнтацiєю i стабiлiзацiєю космiчної мiкроплатформи, що використовує в
якостi виконавчих органiв гравiтацiйний стабiлiзатор i електромагнiти, а в якостi датчика первинної
iнформацiї -трикомпонентний магнiтометр. Запропоновано новий спосiб побудови елiпсоїдальних
спостерiгачiв, в основi якого лежить метод регуляризацiї О.М. Тихонова. На основi цього способу розробленi
новi алгоритми визначення координат вектора руху КА за вимiрами магнiтометра, що не потребують
наявностi апрiорної iнформацiї про положення КА на орбiтi. Запропоновано оригiнальну методику синтезу
алгоритмiв керування електромагнiтами з використанням згладжуючих функцiоналiв.

2. In dissertation the problem of synthesis of the control algorithms for combination and completely autonomous
magnetic attitude control system and stabilization of a space microplatform using a gravitational stabilizer,
electromagnets and a three-component magnetometer is investigated. The new way of a construction of the



ellipsoidal observers which is based on Тichonov method of a regularization is offered. By this way the new
algorithms for determination of vector coordinates spacecraft motio n on magnetometer measurements without
the a priori information about a spacecraft position on orbit are developed. The original technique of synthesis of
the control algorithms by electromagnets with use of smoothing functionals is offered.
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