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Тема дисертації:
1. Структурно-алгоритмічне моделювання керованих електромеханічних систем, що містять ланки з
розподіленими параметрами

2. Using structured algorithms for modeling of controlled electromechanical systems with distributed components

Реферат:
1. Об'єкт дослідження - методи та засоби математичного і комп'ютерного моделювання динаміки керованих
електромеханічних систем (ЕМС). Мета дослідження - розробка, обґрунтування та дослідження метода
структурно-алгоритмічного моделювання керованих ЕМС, що містять ланки з розподіленими параметрами,
та реалізація отриманих алгоритмів у вигляді програмних засобів відкритого типу з модульною ланковою
організацією. Дисертаційна робота присвячена розробці, обґрунтуванню і дослідженню методу структурно-
алгоритмічного моделювання керованих ЕМС. У роботі створена бібліотека математичних моделей типових
елементів із зосередженими та розподіленими параметрами, а також нелінійних елементів для ЕМС.
Запропоновано метод структурно-алгоритмічного моделювання, який використовує бібліотеку базових
алгоритмів, отриманих на основі детального математичного опису процесів, що протікають в ланках ЕМС.
Запропоновано структуру програмної моделюючої системи що реалізує розроблену бібліотеку алгоритмів
моделювання елементів ЕМС і включає алгоритми реалізації інтегро-диференціальних та інтегральних



динамічних моделей. На основі запропонованих алгоритмів моделювання і програмних засобів розв'язано
ряд прикладних задач.

2. A research object is methods and facilities of mathematical and computer simulation of dynamics of the guided
electro mechanics systems. The dissertation focuses on development, establishment and research of mathematical
methods for modeling of controlled electromechanical systems (EMS) with distributed components using
structured algorithms and implementing these algorithms as an open modular computational environment. It
establishes a library of mathematical models for components, often used in EMS, that have uniform, distributed,
and non-linear parameters. The dissertation offers a modeling method that uses structured algorithms and
employs a library of primary algorithms based on a detailed mathematical description of processes in EMS
components. The method allows modeling a system of arbitrary complexity, describing objects by using a
structured form and connection rules for separate blocks. In addition the method provides a way to define
system's characteristics in general, as well as by its constituting parts, analyzing and synthesizing complex objects
with uniform and distributed parameters.
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