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Тема дисертації:
1. . Автоматизація технологічного процесу переміщення механізму з підвішеним вантажем засобами
мікропроцесорного керування

2. The automatization of a technological process for travelling mechanism with suspended load by microprocessor
control.

Реферат:
1. Дисертацію присвячено розробці оптимальної системи мікропроцесорного керування механізмами
поступального руху, яка забезпечує гасіння коливань підвішеного вантажу до кінця пуску чи гальмування
механізму. Оптимізація проводиться за допомогою принципу максимума за критерієм швидкодії. Одержано
закон керування електроприводом механізму у три етапи. При цьому обгрунтовано можливість аналізувати і
досліджувати систему як двомасову. Розглянуто вплив різних факторів на роботу оптимальної системи
керування. Доведено, що існує таке значення довжини линви, при якому час перехідного процесу і
відповідно гасіння коливань вантажу щонайменший. Даються рекомендації щодо бажаної довжини линви
при експлуатації. Проведено порівняння за швидкодією запропонованого способу керування з іншими, які
теж сприяють гасінню коливань. Показано, коли цей спосіб має суттєві переваги. Запропоновано кілька
варіантів алгоритмів мікропроцесорного керування.



2. The dissertation is devoted to elaboration of an optimum system for microprocessor control, which provides the
damping of suspended load oscillations to the end of mechanism start or deceleration. The optimization is attained
due to the principle of maximum according to the criterion of fast action. A law of the mechanism control with an
electric drive within three stages is obtained. In so doing the possibility to analyze and investigate the system as
twomass one is substantiated. The influence of different factors on the work of optimum control system is
considered. It is established there is such a value of the cable length when the duration of a transition process and
damping of the load oscillations is the least. The recommendations concerning a wanted cable length for the
exploitation are given. A comparison of fast action among suggested method of control and the others, which also
promote to the oscillation damping is made. The essential advantages of this method are shown.
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