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Тема дисертації:
1. Автоматизація процесу керування тяговими установками з синхронними двигунами на постійних магнітах

2. Automation of traction control systems with synchronous motors based on permanent magnets

Реферат:
1. Дисертація присвячена вирішенню актуальна наукова задача з розробки теорії аналізу та синтезу релейних
законів керування для тягових установок, що дозволило підвищити енергетичну ефективність роботи
тягових електровозів. Проведений аналіз методів вирішення задачі синтезу САК тягової установки на основі
СДПМ встановив, що найдоцільнішим підходом до синтезу оптимальних релейних керувань для
електроприводів на основі СДПМ є підхід, заснований на використанні властивостей функцій перемикання
оптимальних керувань. Формалізовано задачі керування оптимальними релейними регуляторами на основі
використання властивостей функцій перемикання оптимальні керування, що дозволило підвищити
енергетичну ефективність роботи тягових установок на основі СДПМ та покращити їх статичні і динамічні
характеристики. Створено комп'ютерні моделі систем автоматичного керування тяговим електровозом, за
допомогою яких проведено оцінку ефективності роботи запропонованих систем автоматичного



регулювання шляхом комп'ютерного моделювання. Проведено експериментальні дослідження роботи
розробленої системи автоматичного керування. Результати комп'ютерного моделювання, експериментальні
дослідження та техніко-економічна оцінка підтвердили ефективність та доцільність використання
запропонованих у роботі релейних регуляторів для САК тягових установок.

2. The thesis is devoted to solving actual scientific task of developing the theory analysis and synthesis relay laws
traction control systems, thus improving the energy efficiency of electric traction. The analysis methods for
solving the problem of synthesis of ACS-based electric SМPM found that the most appropriate approach to the
synthesis of optimal controls for electric relay based PMSМ approach is based on a switching properties of optimal
control functions. Formalized problem optimal control relay regulators on the basis of the properties of functions
optimal switching control, thus improving the energy efficiency of traction traction units based PMSМ and
improve their static and dynamic characteristics. The computer model of automatic control by electric locomotive
traction through which assessed the effectiveness of the proposed system of automatic control by computer
simulation. Were done experimental study of the developed system of automatic control. The results of computer
modeling, experimental investigation and feasibility study confirmed the effectiveness and feasibility of the
proposed relay in the controls for ACS traction systems.
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