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Реферат:
1. Клименко О.М. Моделі і методи автоматичного керування роботизованою конвеєрною лінією сортування
фармацевтичної продукції. – Кваліфікаційна наукова праця на правах рукопису. Дисертація на здобуття
наукового ступеня доктора філософії за спеціальністю 151 Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані
технології. – Харківський національний університет радіоелектроніки, Міністерство освіти і науки України,
Харків, 2025. Актуальність дослідження полягає у важливості вдосконалення конвеєрних ліній сортування
фармацевтичної продукції через постійний розвиток галузі та необхідність удосконалення виробничих
процесів. Застосування автономних транспортних систем у цій сфері дозволяє підвищити продуктивність та
знизити собівартість продукції, що є ключовими в умовах зростаючої конкуренції. В контексті цифровізації та
Індустрії 4.0 розвиток автономних систем керування є стратегічно важливим для забезпечення
конкурентоспроможності фармацевтичних підприємств. Оскільки сортування фармацевтичної продукції
вимагає високої якості та точності ідентифікації, безпеки транспортування та точності виконання



виробничих процесів, удосконалення транспортних систем є нагальним завданням. Такі дослідження є
актуальними з огляду на потребу в постійному вдосконаленні технологій та методів керування для
відповідності сучасним вимогам. Враховуючи швидкий розвиток технологій, постійне удосконалення
транспортних систем є важливим для забезпечення ефективності та конкурентоспроможності
фармацевтичних виробників. Дисертаційна робота є продовженням досліджень, які проводяться на кафедрі
комп’ютерно-інтегрованих технологій, автоматизації та робототехніки (КІТАР) Харківського національного
університету радіоелектроніки (ХНУРЕ) під керівництвом завідувача кафедри КІТАР, доктора технічних наук,
професора, заслуженого діяча науки і техніки України, лауреата Державної премії в галузі науки і техніки
України, Невлюдова Ігоря Шакировича. Метою дисертаційної роботи є підвищення ефективності роботи
роботизованої системи сортування за рахунок розробки моделей та методів автоматичного керування
конвеєрною лінією сортування фармацевтичної продукції. Об’єктом дослідження є процес автоматичного
керування роботизованою конвеєрною лінією сортування фармацевтичної продукції. Предметом
дослідження є моделі, методи, алгоритмічне та програмне забезпечення системи автоматичного керування
процесом сортування фармацевтичної продукції на конвеєрній лінії.

2. Klymenko O.M. Models and Methods of Automatic Control of a Robotic Conveyor Line for Sorting
Pharmaceutical Products – Qualification scientific work in the form of a manuscript. Dissertation for the degree of
Doctor of Philosophy in specialty 151 Automation and computer-integrated technologies. – Kharkiv National
University of Radio Electronics, Ministry of Education and Science of Ukraine, Kharkiv, 2025. The relevance of the
study lies in the importance of improving conveyor lines for sorting pharmaceutical products due to the constant
development of the industry and the need to improve production processes. The use of autonomous transport
systems in this area allows you to increase productivity and reduce the cost of products, which are key in the
context of growing competition. In the context of digitalization and Industry 4.0, the development of autonomous
control systems is strategically important for ensuring the competitiveness of pharmaceutical enterprises. Since
the sorting of pharmaceutical products requires high quality and accuracy of identification, transportation safety
and accuracy of production processes, improving transport systems is an urgent task. Such research is relevant in
view of the need for constant improvement of technologies and control methods to meet modern requirements.
Given the rapid development of technologies, constant improvement of transport systems is important for
ensuring the efficiency and competitiveness of pharmaceutical manufacturers. The dissertation is a continuation
of research conducted at the Department of Computer Integrated Technologies, Automation and Robotics (CITAR)
of the Kharkiv National University of Radio Electronics under the supervision of the Head of the CITAR
Department, Doctor of Technical Sciences, Professor, Honored Worker of Science and Technology of Ukraine,
Laureate of the State Prize in Science and Technology of Ukraine, Igor Shakirovich Nevlyudov. The purpose of the
dissertation is increasing the efficiency of the robotic sorting system by developing models and methods for
automatic control of the conveyor line for sorting pharmaceutical products. The object of the study is the process
of automatic control of a robotic conveyor line for sorting pharmaceutical products. The subject of the study is
models, methods, algorithmic and software of an automated system for automatic control of the process of sorting
pharmaceutical products on a conveyor line.
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