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Тема дисертації:
1. Автоматизація керування процесом стабілізації вертольота на режимі висіння над точковим об'єктом у
складних погодних умовах.

2. Automation of control process stabilization of helicopter in hover mode over a point object under difficult
weather conditions.

Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена вирішенню задачі підвищення ефективності стабілізації вертольота на
режимі висіння над точковим об'єктом у складних погодних умова. У результаті проведених досліджень
розроблені концепція, метод та методика підвищення ефективності роботи системи автоматичного
керування (САК), які базуються на застосуванні лінійно-квадратичної гаусівської (LQG) теорії оптимального
керування з додаванням розширеного фільтра Калман. Обґрунтовано поняття "вертоліт-екіпаж-САК-погодні
умови", побудовано математичні моделі її складових та складено модель замкненої системи за рахунок
моделюючого та програмно-технічного комплексу. Розроблена модель інформаційного забезпечення САК,



виконаний структурний та параметричний синтез. За результатами якого отриманий закон керування та
побудована структурно-функціональна схема системи автоматичного LQG-керування, визначений вектор
найбільш впливовіших на процес стабілізації параметрів, що дозволило скласти два матричних рівняння,
перше з яких дозволяє розрахувати коефіцієнти закону керування автоматом перекосу, а друге - коефіцієнти
закону регулювання загального кроку несучого гвинта. Виконана перевірка працездатності розробленого
моделюючого комплексу, шляхом моделювання процесу стабілізації вертольота на режимі висіння над
точковим об'єктом.

2. This thesis is dedicated to solving the problem of improving the efficiency of stabilization of helicopter in hover
mode over a point object under difficult weather conditions. That problem can be reached by construction of
precision stabilization system based on LQG-optimal control theory and EKF. As a result of done research the
method and methodology of the automatic control system (ACS) performed efficiency improving was developed.
Mentioned method and methodology based on the use of LQG-theory of control with EKF addition. The concept of
"helicopter-crew-ACS-weather" as part of an aggregated system was proved. The mathematical models of system
components were developed and the model of a circuit system was constructed via modeling and software and
hardware complex.
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