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1. Нелінійне та адаптивне керування в електромеханічних системах з векторно-керованими
електродвигунами

2. Nonlinear and adaptive control of the electromechanical systems based on vector-controlled electric motors

Реферат:
1. Об’єкт дослідження: динамічні процеси в електромеханічних системах з нелінійними електромеханічними
перетворювачами, для яких справедливе перетворення Блондел-Парка. Мета роботи: розвиток теорії аналізу
та синтезу електромеханічних систем з векторно-керованими електродвигунами, спрямований на
підвищення їх динамічних та енергетичних характеристик шляхом застосування методів нелінійного та
адаптивного керування. Методи дослідження: другий метод Ляпунова, лінеаризація зворотнім зв’язком,
керування по вимірюваному виходу, адаптивне керування, методи теорії сингулярно-вироджених систем, а
також методи математичного та фізичного моделювання. Теоретичні та практичні результати і новизна:
розвинуто теорію стійкості, запропонована нова концепція керування, розроблено методи синтезу
нелінійних та адаптивних електромеханічних систем. Предмет і ступінь впровадження: результати



дисертаційної роботи впроваджено в електромеханічних системах з асинхронними електродвигунами та
машинами подвійного живлення потужністю до 750 кВт. Ефективність впровадження: підвищення
показників якості керування механічними координатами та енергетичної ефективності. Сфера
використання: електромеханічні системи.

2. The object of the investigation: dynamic processes in electromechanical systems with Blondel-Park
transformable electromechanical converters. The purpose of the investigation: development of the analysis and
design theory of the electromechanical systems, based on vector-controlled electric motors, with the aim of
dynamic performance and energetic efficiency improvement by means of nonlinear and adaptive control methods
application. Methods of investigation: second Lyapunov’s method, feedback linearization, output feedback control,
adaptive control, theory of singularly perturbed systems, mathematical and physical modeling. Theoretical and
practical results and innovations: new results in stability theory, novel control concept is proposed, design
methods of the nonlinear and adaptive electromechanical systems are developed. A subject and degree of the
implementation: results are implemented in electromechanical systems based on induction motors and doubly-fed
induction machines in power range up to 750 kW. The efficiency of the implementation: dynamic performances
and energetic efficiency improvement. The field of application – electromechanical systems.
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