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2. Active fault tolerance support of statically unstable dynamic objects

Реферат:
1. Запропоновано новий метод дослідження систем керування статично нестійкими динамічними об'єктами
(СНДО) як об'єктів діагностування і відновлення, що дозволяє мінімізувати час діагностування і відновлення
працездатності таких систем. Для лінеаризуємих систем керування СНДО розроблено ієрархію
діагностичних моделей та інструментальних засобів, що дозволяють здійснювати оперативне діагностування
з потрібною глибиною в реальному масштабі часу. Удосконалено існуючі методи та моделі відновлення
працездатності систем керування, що дозволило для класу систем керування СНДО забезпечити
оперативність відбивання відмов в аварійних режимах. Одержав подальший розвиток системний підхід до
забезпечення відмовостійкості систем керування динамічними об'єктами у вигляді моделі відмовостійкої
системи керування та критеріїв оцінки відмовостійкості.

2. It is offered new method of the statically unstable dynamic object control system research as diagnostic and
recovering object, which allows to minimize time of diagnosis and recovering of such systems. For lineral statically



unstable dynamic object control system hierarchy of the diagnostic models and tools, which allow to realize on-
line operative diagnosis with required depth are designed. It is improved existing methods and models of the
control system recovering that has allowed for class statically unstable dynamic objects control systems to provide
speed recovering in emergency mode. The system approach to fault-tolerance dynamic objects control systems
has received the further development in the manner of fault tolerant control system models and fault tolerance
judgement standard.
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