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1. Удосконалення методів і засобів вимірювань параметрів супутникових навігаційних систем на основі
штучних нейронних мереж

2. Improvement of methods and instruments for measurement of satellite navigation systems parameters based on
artificial neural networks

Реферат:
1. У дисертації розроблено метод вимірювань параметрів динамічної нелінійної системи в умовах неповного
вимірюваного вектору стану, заснований на моделюванні досліджуваної системи із застосуванням
динамічних нейронних мереж. Експериментально обґрунтовано ефективність алгоритму навчання
нейронної мережі, заснованого на теорії фільтрів Калмана, та запропоновано метод корекції параметрів
навчання, який дозволяє збільшити швидкість збіжності алгоритму. Розроблено методику оцінки похибок в
вимірювальних системах, що використовують динамічні нейронні мережі. Проведено експериментальне



дослідження системи вимірювання просторових координат залізничного транспорту з використанням
супутникових навігаційних систем, у якій корекцію оцінок навігаційних координат здійснювала
нейромережа. Результати експерименту продемонстрували ефективність запропонованого підходу та
зменшення похибки вимірювань просторових координат рухомих об’єктів.

2. The dissertation is devoted to solving an urgent scientific problem to improve the accuracy of measurements of
the spatial coordinates of moving transport objects using satellite navigation systems based on artificial neural
networks. A method for measuring the parameters of a dynamic nonlinear system in conditions of an incomplete
measured state vector based on modeling the investigated system using dynamic neural networks is developed. It
is shown that the effective architecture of a neural network is a recurrent network with nonlinear activation
functions and input delays. The dependence of the measurement accuracy on the number of directly measured
components of the state vector and on the length of the input delay line is investigated. Experimental
substantiation of the highest efficiency of the neural network learning algorithm based on the theory of Kalman
filters for solving the problem of modeling the studied systems is proposed. The application of Kalman’s algorithm
to the problem of measurements with an incomplete state vector showed the advantage of this algorithm over
other learning algorithms for neural networks. A method for correcting learning parameters in a neural network
learning algorithm based on the theory of Kalman filters is proposed, which allows increasing the convergence rate
of the algorithm. A method for evaluating errors in measuring systems that use dynamic neural networks has been
developed. A method for estimating the error in the output signal of a standard neuron, expressed in terms of the
standard deviation, is proposed. The proposed method is extended to evaluate the errors of the neural network
output signals with known errors of the input signals in real-time. The method can be applied to feedforward
networks and recurrent networks that use standard neurons. The main problems arising in determining the
location of mobile transport objects using satellite navigation systems are analyzed, and ways to improve the
accuracy for this measurement problem are considered. An experimental study of a system for measuring the
spatial coordinates of railway transport using satellite navigation systems, in which secondary information
processing (correction of estimates of the navigation coordinates of a vehicle) was carried out by a neural network,
was carried out. The experimental results showed the effectiveness of the proposed approach and reduction error
in determining the spatial coordinates of moving objects after correction.
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