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1. Динаміка тягових електромеханічних комплексів рудникових електровозів з урахуванням експлуатаційних
чинників залізорудних шахт

2. Dynamics of traction electromechanical complexes of mine electric locomotives with taking into account
operational factors

Реферат:
1. У дисертаційній роботі поставлене, сформульоване та вирішене актуальне наукове завдання розробки
теоретичних положень та практичних рішень із підвищення ефективності функціонування тягових
електромеханічних комплексів (ТЕМК) рудникових типів електровозів шляхом зменшення рівня впливу
динамічних процесів у структурах: «електровоз – вагонетки» з урахуванням експлуатаційних чинників
залізорудних шахт. Обґрунтована та оцінена різниця в активній фазі режимів функціонування електропотягів
в умовах залізорудних видів шахт від вугільних. Встановлено, що тягові електромеханічні комплекси
рудникових електровозів більше ніж 50% часу циклоруху функціонують у неусталених режимах.
Підтверджено, що неусталені режими ТЕМК пов’язані з проблемою виникнення динамічних процесів як в



самому ТЕМК, так і в комплексі «електровоз – вагонетки», що може спричиняти процеси автоколивань у
складових електропотяга. Це в практиці експлуатації призводить до прискореного механічного зносу
елементів електропотяга, збільшення часу на завантаження та розвантаження вагонеток, і додаткових
енергозатрат. Доведено, що усунути ці небажані фактори в існуючих варіантах систем керування
електропотягів неможливо. У роботі проведені аналітичні дослідження, котрі дозволили оцінити
співвідношення рівнів коливань складових електропотягів у функції можливих видів діаграм руху
електропотягів в умовах підземних виробок вітчизняних залізорудних шахт. На відміну від основних
теоретичних положень про скалярне керування, що передбачає формування постійної
перенавантажувальної можливості по моменту на валу тягового двигуна, введено нове теоретичне
положення – підвищення жорсткості швидкісної характеристики в системі: IGBT – перетворювач – тяговий
асинхронний двигун при наднизьких частотах обертів. Запропоновано оптимізувати процес позиціонування
вагонеток під завантаження–розвантаження «м’яким ударним» способом їх зупинення при обов’язковому
виконанні технологічних обмежень – запобіганням буксування чи юзу коліс по рейках, обмеження руйнівних
сил у зчіпних облаштуваннях. Комплекс модельних досліджень дозволив виявити нові можливості, котрі
покладені в процес конструювання алгоритму керування ТЕМК електровозу. Отримані результати знайшли
своє підтвердження в ході експериментальних досліджень на лабораторному стенді.

2. In the manuscript the actual scientific task of the development of theoretical positions and practical decisions
for increasing the efficiency of traction electromechanical complex functioning of the mine types of electric
locomotives was formulated and solved by reducing the level of influence of dynamic processes in structures:
electric locomotives - trolleys taking into account operational factors of iron ore mines. The difference in the
active phase of modes of operation electric locomotives in the conditions of iron ore mines from coal is grounded
and estimated. It is determined that traction electromechanical complexes of electric locomotives more than 50%
of cycle time are functioning in unestablished modes. It is confirmed that non-steady modes of traction
electromechanical complexes are connected with the problem of occurrence of dynamic processes both in the
traction electromechanical complex itself, and in the complex of electric locomotive – trolley, which might bring
the processes of self-oscillations in the components of electric traction. In practice, this leads to acceleration of
mechanical wear of elements of underground mining transport, increasing the time for loading and unloading of
trolleys, and additional energy consumption. It is proved that elimination of these odious factors in the existing
variants of control systems for electric locomotives is impossible. In this scientific research, analytical studies have
been carried out that allow us to estimate the ratio of the oscillations levels of the components of electric
locomotives in the function of possible types of diagrams of movements of electric locomotives in conditions of
underground workings of domestic iron ore mines. In contrast to the basic theoretical provisions on scalar control,
introduced a new theoretical position – increased rigidity of the high-speed characteristics in the system: IGBT –
converter – traction asynchronous engine at extremely low, low and nominal speeds of the above mentioned. It is
proposed to optimize the process of positioning trolleys under loading-unloading by "shock" means of their
stopping under the obligatory performance of technological constraints - preventing the hitching of the wheels on
the rails, limiting the destructive forces in the coupling arrangements. The complex of model studies allowed to
reveal the new possibilities, which are laid in the process of designing the algorithm of control of traction
electromechanical complex of electric locomotive taking into account the range of sources of influence on this
process by the technology of dynamics of behavior of electric traction and its traction electromechanical complex
in conditions of functioning depending on types of underground mining workings. The presented results obtained
by experimental research on a research laboratory bench confirmed the similarity of the results of analytical and
model research with experimental ones. Scientific novelty of the obtained results: – for the first time, for the
traction complexes of contact mining locomotives, the defining influence of dynamic regimes on the behavior of
electric trains as a multivariate heterogeneous electro-mechanical system is shown and formalized, depending on
the type of underground mining of iron ore mines, in order to supplement the traffic control regulation with
means of minimizing unwanted oscillations, which enabled to increase the energy efficiency of operation transport
system as a whole; – for the first time it was proposed to evaluate the order of the mathematical model of the



system using the method of the coefficient diagram and it was established that for the synthesis of the
corresponding speed regulator of the control system of traction electromechanical complexes it is necessary to
consider the system as a system of third order; – the theory of synthesis of control systems for traction
electromechanical complexes containing a complicated structure of a mechanical part was further developed by
the use of a speed regulator which is installed in accordance with the poles of the transfer function of the dynamic
system obtained by identification with the combined use of the generalized and weighted least squares method, as
well diagrams of system coefficients: "electric locomotive – trolleys". The practical value of the results of the work
is that they allowed: – to develop and implement a methodology for carrying out experimental research on the
dynamics of the behaviour of electric locomotives in the conditions of iron ore mines; – to develop and
recommend for the implementation of the research of traction electromechanical complexes of mine electric
locomotives in the practice of electromechanical processes analysis; – to develop the tactics of forming a control
algorithm for traction electromechanical complex of mine electric locomotives with two axles; – to use the results
of research in the educational process.
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