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2. Robust stability and stabilization of motion of mechanical systems

Реферат:
1. В дисертаційній роботі розроблено новий метод стабілізації лінійних систем за допомогою статичного
зворотного зв'язку по вимірюваному виходу. Сформульовано достатнi умови робастної стiйкостi нульового
стану рівноваги у векторно-матричній формі нелiнiйних неперервних та дискретних систем керування, а
також систем у формі Лагранжа зі зворотним зв'язком та невизначеними функціональними матрицями;
побудовано спільну функцію Ляпунова i верхню оцінку квадратичного функціоналу якості. Розвинуто
методику робастної стабілізації за допомогою динамічних регуляторів. Розроблені методи дослідження
успішно застосовані в середовищі MATLAB.

2. In the thesis, new methods for output feedback stabilization of linear control systems are obtained. Sufficient
robust stability conditions of the zero state for a family of nonlinear continuous control systems, discrete time
systems and Lagrange's systems with uncertain functional matrices are formulated. The joint quadratic Lyapunov
function and evaluation of the quadratic performance criterion are performed for the same family of systems. New
methodology for the robust stabilization with dynamic output feedback is developed. Numerically the developed



methods are reduced to the systems of linear matrix inequalities which can be solved using MATLAB.
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