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Реферат:
1. Дисертаційне дослідження присвячене актуальним питанням розробки моделей і методів синтезу
розгалужених структур та компонентів спеціалізованих комп’ютерних систем параметричного контролю та
керованої стабілізації плавучих доків за рахунок використання методів технічної діагностики,
інтелектуальних методів контролю та технології Інтернету речей для підвищення достовірності обробки
даних та ефективності процесів контролю в режимі реального часу. Вперше розроблено функціональну
модель спеціалізованої комп’ютерної системи параметричного контролю та керованої стабілізації плавучого
доку, яка характеризується використанням в її компонентах засобів технічної діагностики, інтелектуальних
методів контролю та технології Інтернету речей, що дозволяє підвищити достовірність обробки даних і
показники якості процесів контролю та підвищити рівень диверсифікації пристроїв для моніторингу робочих
параметрів. Удосконалено метод технічної діагностики сенсорних компонентів плавучого доку, який



базується на періодичному тестуванні датчиків гідростатичного вимірювання рівня рідини за допомогою
розробленої VHDL-моделі, що дозволяє підвищити достовірність вимірювань та зменшити тривалість
профілактичного обслуговування інформаційно-вимірювального обладнання. Удосконалено метод
оптимізації структури нечіткого контролера осадки за рахунок інтелектуальної редукції бази правил та
просторову математичну модель плавучого доку шляхом врахування взаємовпливу корпусів доку та судна,
що дозволяє підвищити рівень математичної формалізації при синтезі комп’ютерних компонентів контролю
осадки та стабілізації крену і диференту та спрощує їх програмно-апаратну реалізацію. Вперше
запропоновано модель взаємодії оператора з спеціалізованою комп’ютерною системою параметричного
контролю та керованої стабілізації плавучого доку на основі використання веб-серверів та розробки веб-
орієнтованих людино-машинних інтерфейсів, що дозволяє розширити можливості контролю робочих
параметрів плавучого доку в режимі реального часу з мобільних пристроїв та комп’ютерів, які під’єднані до
глобальної мережі Інтернет.

2. Dissertation’s research is devoted to topical issues of development of models and methods for synthesis of
branched structures and components of specialized computer systems of parametric control and controlled
stabilization of floating docks through the use of methods of technical diagnostics, intellectual control approaches
and technology of the Internet of things. The aim is to improve the reliability of data processing and to increase
the efficiency of control processes in real time. For the first time a functional model of a specialized computer
system of parametric control and controlled stabilization of floating dock has been developed. It is characterized
by the use in its components of technical diagnostics, intelligent control methods and technology of the Internet
of Things, which allows to increase the reliability of data processing and quality indicators of the control processes
and to increase the level of diversification of the devices for monitoring operating parameters. The method of
technical diagnostics of sensory components of floating dock is improved based on the periodic testing of
hydrostatic fluid level sensors with the help of the developed VHDL-model, which allows to increase the accuracy
of measurements and to reduce the duration of preventive maintenance of information and measuring equipment.
The method for optimization of the structure of fuzzy controller is developed based on the intellectual reduction
of the rule base and the spatial mathematical model of floating dock is improved by taking into account the mutual
influence of the dock’s and vessel’s hulls. It allows to increase the level of mathematical formalization in the
synthesis of the computer components of draft control, as well as list and trim stabilization for their hardware
implementation. For the first time, a model of operator interaction with a specialized computer system of
parametric control and controlled stabilization of floating dock based on the use of web servers and development
of web-oriented human-machine interfaces is offered, that allows to expand the possibilities for distance control
of floating dock operating parameters.
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