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1. Підвищення якісних показників процесів керування слідкуючими електроприводами систем
автоматичного супроводження

2. Increase of quality indicators of managerial processes by tracing electric drives of systems automatic tracking

Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена питанням підвищення якісних показників процесів керування
слідкуючими електроприводами постійного та змінного струму й забезпечення їх низької чутливості до
параметричних і координатних збурень. Запропоновано рівняння руху електропривода з нелінійностями в
силовому ланцюзі наводити у вигляді рівнянь зі змінними коефіцієнтами. Отримано вирази й залежності, що
зв'язують ці коефіцієнти з параметрами й координатами збуреного руху нелінійного електромеханічного
об'єкта. Виконано вибір і обґрунтування типів і параметрів мінімизуємих функціоналів якості. Здійснено
розробку методу структурно-алгоритмічного синтезу систем розривного керування слідкуючими
електроприводами з люфтом у кінематичному ланцюзі. Для слідкуючих електроприводів постійного та
змінного струму визначені й досліджені алгоритми керування контуром положення з нелінійною



гіперплощиною перемикання в різних координатних просторах.

2. The dissertation deals with the questions of increase of quality indicators of control processes by tracing
electric drives direct and an alternating current and maintenance of their low sensitivity parametrical and coordi-
nate indignations. It is offered the equations of movement of the electric drive with nonlinearities in a power
circuit to represent as the equations with variable coefficients. Expressions and the dependences binding these
factors with parameters and coordinates of disturbance movement of nonlinear electromechanical object are
received. The choice and a substan-tiation of types and parameters minimized qualities functional are exe-cuted.
Development of a method of structural - algorithmic synthesis of systems of discontinuous control by tracing
electric drives with backlash in a kinematic circuit is carried out. For tracing electric drives direct and al-ternating
current control algorithms by a position contour with a nonlinear hyperplane of switching in various coordinate
spaces are determined and investigated
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