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Реферат:
1. Дисертація присвячена розробці методів випробувань та калібрувань безплатформенних інерціальних
навігаційних систем (БІНС). Метою дисертаційної роботи є розробка і вдосконалення методів випробувань та
калібрування БІНС, що дозволяють підвищити точність та ефективність визначення параметрів
детермінованих та випадкових процесів у їх вихідних сигналах. Виконано інформаційно-аналітичний огляд
стану проблеми у результаті якого була обґрунтована достатня кількість випробувань для отримання
параметрів для забезпечення функціонування БІНС з необхідною точністю у статичних умовах. На основі
методу варіації Алана розроблено методи статичних випробувань, які вдосконалено використанням вейлет-
фільтрації для сигналів лазерних гіроскопів та використанням моделювання температури саморозігріву для
сигналів акселерометрів. Для температурних випробувань розроблено метод визначення та алгоритмічної
компенсації температурних похибок тривісного блоку акселерометрів у складі БІНС. Перевагами



розробленого методу є значне скорочення часу випробувань при невисоких вимогах до обладнання. У даній
роботі розроблено метод стендового калібрування, що за рахунок запропонованої математичної моделі та
нового підходу до розв'язку рівнянь дозволив зменшити вимоги до часу випробувань. Для підтвердження
ефективності стендового калібрування було розроблено алгоритми корекції вихідних сигналів тривісних
блоків лазерних гіроскопів та акселерометрів у складі БІНС. Практичне застосування результатів стендового
калібрування у реальних зразках високоточних блоків інерціальних вимірювачів та отримані результати
довели його ефективність та практичну цінність.

2. This research focuses on the methods of testing and calibration strapdown inertial navigation system (SINS). The
aim of the thesis is to develop and improve methods of testing and calibration SINS that provide the accuracy and
efficiency of determining the parameters of deterministic and stochastic processes in their output signals. There
have been performed information-analytical review for the problem of testing parameters for the functioning of
SINS with the required accuracy in static conditions. Theoretically discussed methods for obtain parameters SINS
during testing in different conditions. In particular, the paper describes the methods of determining the
parameters of stochastic processes signals in high precision laser gyroscopes and pendulum accelerometers
during the static test. On the basis of Allan variance developed improved test methods by using wavelet for
filtering signals of laser gyroscopes, and by using simulation temperature self heating for correction
accelerometers signals. The method for determined and compensation temperature error for the triaxial
accelerometers unit under SINS construction was developed. The advantage of the proposed method is a
significant reduction in the testing time by low requirements for testing equipment. The algorithms of error
correction temperature showed high efficiency and practical value during application in the studied sensors. Stand
calibration methods in this study was developed on the base of scalar calibration method and includes calibration
method for triaxial accelerometer unit and triaxial laser gyroscope unit. For confirm the efficiency of static
calibration correction algorithms were developed. The results of practical application the methods of stand
calibration in real inertial units proved the efficacy and practical value of the developed method calibration SINS.
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