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Реферат:
1. Запропоновано нове рішення наукових задач пошуку траєкторій руху в квазістаціонарному середовищі в
умовах обмеження на час прийняття рішення. Рішення у виді послідовності дій автономного робота
шукається в процесі взаємодії штучної свідомості і штучної підсвідомості. Штучна свідомість за моделлю
робот-середовище знаходить траєкторію руху і відповідні дії. Штучна підсвідомість (тактичний рівень) шукає
дії за методом асоціації по апріорно заданим послідовностям дій, або формує нові послідовності.
Удосконалена модель динаміки для чотири колісного автономного мобільного робота. Розроблені і
досліджені концепції програмної реалізації системи керування у реальному часі.

2. In this work there the new solution for scientific tasks of searching movement trajectory in half stationary space
in condition with time constraint is presented. Decision as a serial of autonomous robots acts was taken in
collaboration of artificial consciousness and artificial subconsciousness. Artificial consciousness searches
movement trajectory and acts on robot-space model. Subconsciousness (tactical layer) searches acts by the
association method on the beforehand serials or constructs new acts serials. Some clarification to known dynamic



model of robot with four wheels is made. In this work there the program conceptions for real time control robot
system is developed.
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