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1. Методи і програмні засоби для автоматизації управління роботизованою кінцівкою

2. Methods and software tools for automating control of a robotic arm

Реферат:
1. Дисертацію присвячено дослідженню програмних засобів для управління роботизованою кінцівкою та
методам автоматизації процесу їх розробки з використанням алгоритмів нейроеволюції. Класичні моделі
програмних засобів для управління роботизованими кінцівками базуються на точних специфікаціях завдань і
точних моделях цільових об’єктів, з якими взаємодіє робот. Такі підходи гарно працюють у лабораторних
умовах, проте мають обмежену придатність в умовах реального світу. Нові програмні застосунки для
управління роботизованими кінцівками повинні працювати з недосконалими датчиками та виконавчими
механізмами. Розробка моделей управління роботизованою кінцівкою нового покоління має бути
автоматизованою, адже завдання та робочі середовища для роботів ускладнюються, зростає потреба в
методах навчання та пошуку, які можуть планувати досягнення цілі, не покладаючись на вже існуючу



структуру підзадач, розроблену людиною. Таким чином, вказані задачі визначають актуальну науково-
технічну задачу вдосконалення теоретичних (методів) та практичних (програмних засобів) основ
автоматизованої розробки адаптивних моделей управління роботизованою системою з захватним
пристроєм, яка вирішується у даній дисертаційній роботі. Метою дисертаційної роботи є підвищення
ефективності розроблення програмного управління роботизованою рукою, яка отримує інформацію про
стан середовища з камери, шляхом використання методів автоматизації створення нейроеволюційних
моделей.

2. The dissertation is devoted to the research of software tools for controlling a robotic limb and methods of
automating the process of their development using neuroevolution algorithms. Classical software models for
controlling robotic limbs are based on accurate task specifications and accurate models of the target objects with
which the robot interacts. Such approaches work well in laboratory settings, but have limited applicability in real-
world settings. New robotic applications require controllers that can work with imperfect sensors and actuators in
changing environments. As tasks and work environments for robots become more complex, there is a growing
need for learning and retrieval methods that can plan to achieve a goal without relying on a pre-existing structure
of human-designed subtasks. Thus, the specified tasks determine the actual scientific and technical task of
improving the theoretical (methods) and practical (software) foundations of the automated development of
adaptive control models of a robotic system with a gripping device, which is solved in this dissertation work. The
purpose of the dissertation is to increase the effectiveness of the development of a neural network model in the
means of software control of a robotic arm by using methods of automating the creation of neuroevolutionary
control models for a robotic agent that receives information about the state of the environment from a camera.
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