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1. Автоматизація групового керування автономними ненаселеними підводними апаратами пошукового типу

2. Group control automation of search-type autonomous underwater vehicles

Реферат:
1. У роботі розв’язано актуальне прикладне наукове завдання вдосконалення системи автоматичного
керування безаварійним рухом одиночного автономного ненаселеного підводного апарату (АНПА) як
"агента" групи в умовах навігаційної близькості інших підводних апаратів при виконанні спільної підводної
пошукової місії. На основі аналізу існуючих методів автоматичного керування групою АНПА сформульовано
переліки типових задач автоматичного керування у режимах одиночного та групового застосування.
Удосконалено структуру автоматичної системи керування рухом одиночного АНПА, що працює у складі
групи підводних апаратів і забезпечує безаварійний рух одиночного АНПА у складі групи. Для підвищення
продуктивності підводних пошукових операцій на віддалених морських акваторіях удосконалено процес
керування безекіпажним морським комплексом у складі безекіпажного надводного судна з групою
автономних ненаселених підводних апаратів.



2. The actual applied scientific task of improving the system of automatic control of accident-free movement of a
single autonomous uninhabited submarine (ANPA) as a "agent" of the group in the conditions of navigational
proximity of other submarines when performing a joint underwater search mission is solved. Based on the analysis
of the existing methods of automatic control of the ANPA group, the lists of typical automatic control tasks in the
modes of single and group application are formulated. The structure of the automatic motion control system of a
single ANPA, which works as a part of a group of submarines and provides trouble-free movement of a single ANPA
as a part of a group, has been improved. To increase the productivity of underwater search operations in remote
sea areas, the process of managing an unmanned marine complex as part of an unmanned surface vessel with a
group of autonomous uninhabited submarines has been improved.
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