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Тема дисертації:
1. Зниження рівня силової взаємодії коліс локомотива з рейками автоматичним управлінням положенням
колісних пар

2. The reduction in force interaction of wheels between the rails by means of the automatic control over the
locomotive wheel pair position

Реферат:
1. Дисертація присвячена питанню зниження рівня силової взаємодії коліс з рейками під час руху
локомотива автоматичним управлінням положенням колісних пар локомотива на основі акустичного методу
визначення кута набігання колеса на рейку та навігаційної системи визначення напряму закруглення.
Обрано та досліджено метод контролю кута набігання колеса на рейку. Вдосконалено конструкцію візка
локомотива та розроблені метод і система автоматичного управління положенням колісних пар локомотива.
Отримала подальший розвиток математична модель руху локомотива з осьовою формулою 3о-3о
вдосконаленої конструкції візка з регульованими повідцями з урахуванням динаміки системи автоматичного
управління положенням колісних пар у рейковій колії. Теоретичними дослідженнями встановлено зниження



рівня силової взаємодії коліс з рейками на напрямній колісній парі вдосконаленої конструкції візка при
проходженні криволінійних ділянок шляху при керованому і некерованому русі колісних пар. Рівень силової
взаємодії коліс з рейками знижується в межах 30% при проходженні вдосконаленого екіпажу криволінійної
ділянки шляху радіусом менше 400 м. Розроблено рекомендації щодо програмного та апаратного
забезпечення для реалізації системи автоматичного управління положенням колісних пар у горизонтальній
площині.

2. The dissertation deals with the question of reduction in force interaction of wheel between the rail in the curves
by means of the automatic control system over the locomotive wheel pair position, using an acoustic method for
determining the attack angle and the navigation systems of the motion direction. The method of control over the
wheel attack angle on the rail has been chosen and investigated. The locomotive bogie design has been improved
and the simulation model of the locomotive with the axial formula 3o-3o motion taking into account the automatic
control system dynamics with the position of wheel pair in a horizontal plane has been made. Automatic control
system over the wheel pair position in the straight and curve sections of the track has been developed. The
theoretical research and the comparison with the experimental data of dynamic processes, occurring in the
mechanical part of the serial locomotive and the improved locomotive bogie design with control and without it
when moving in the curve sections of the track have been done. The software and hardware recommendations to
realize the automatic control system with the position of the wheel pair in horizontal plane has been developed.
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