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V. Відомості про дисертацію
Мова дисертації:
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Тема дисертації:
1. Математичне моделювання ходи людини та задачі оптимізації конструкцій протезів стегна

2. Mathematical modeling of the human gait and optimization problems of above-knee prostheses structure.

Реферат:
1. Об'єкт дослідження: нелінійні багатовимірні динамічні керовані системи, що описують рух опорно-
рухового апарату людини. Мета дослідження: розрахунок оптимальних конструкцій протезів стегна. Методи
дослідження: чисельно-аналітичний. Теоретичні і практичні результати, новизна: Запропоновано нові
постановки та розроблено чисельно-аналітичні методики розв'язання задач математичного моделювання
ходи людини в нормі та з протезованою кінцівкою, ідентифікації в'язко-пружних параметрів суглобів ніг,
розрахунку та оптимізації конструкцій протезів стегна. Побудовано числові алгоритми, за допомогою яких
проведено комп'ютерне моделювання ходи людини в нормі та на протезах стегна різних конструктивних
схем. У розглянутих конструкціях протезів використано перспективні високодинамічні вузли колінного
механізму: в'язко-пружні елементи, гідравлічні та пневматичні демпфери. Наведено результати чисельного
розв'язання сформульованих задач оптимізації конструкцій протезів стегна людини. Ступінь упровадження:
планується. Сфе ра (галузь) використання: біомеханіка, робототехніка.



2. Investigation object: the nonlinear multidimensional control dynamical system that human gait modeling.
Investigation purpose: calculation of the optimal structures of the above-knee prosthesis. Investigation methods:
numerical-analytic. Theoretical and practical results, novelty: New formulation and numerically-analytical
methods for the solution of the problems of the human gait modelling in normal and with the prosthetic leg,
estimation of the elastic and visco-elastic parameters of the leg's joints, calculation and optimization of the above-
knee prostheses structure are proposed.. The numerical algorithm have been developed by means of which we
have accomplished the computer modelling of the normal human gait and with different kinds of the aboveknee
prostheses. In the proposed prosthetic structures the viscoestic, hydraulic or pneumatic knee joint were used. The
results of the numerical solution of the optimzation problems of the above-knee prostheses have been presented.
Degree of application:it is planned. Sphere (area) of application: biomechanic, mechatronic.
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