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1. Дисертація присвячена удосконаленню теорії керування, а саме, геометричному моделюванню систем
керування нелінійними динамічними об’єктами з нечіткими вихідними параметрами. Для розв’язання цієї
задачі застосовано графоаналітичний метод, який містить у собі розробку алгоритму нечіткого висновку,
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Результати роботи впроваджено на АТЗТ „Важпромавтоматика”, та у навчальному процесі кафедри НГГ НТУ
„ХПІ”, що підтверджується довідками про використання запропонованої методики.

2. The dissertation is devoted to a new problem solution of geometric modeling of fuzzy control systems for
objects with indefinite initial information projecting process, based on composing and solving systems of



difference equations, forming a base of fuzzy rules, implementing an fuzzy conclusion algorithm and forming
behavior surfaces, reflecting a state of control systems at the whole multitude of initial parameters. The graph-
analytical method of forming behavior surfaces of non-linear dynamic objects with fuzzy initial parameters control
systems, which lets projecting the most rational variants of resulting dynamic systems of any physical nature,
should be referred to the main results. Work results have been introduced into a study process of a NTU “KhPI”
Descriptive Geometry and Graphics Chair.
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