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Тема дисертації:
1. Адаптивна система управління багатозонними прохідними технологічними агрегатами

2. Adaptive control system of multizone passing technological units

Реферат:
1. Об'єкт дослідження:удосконалення об'єктів класу багатозонних прохідних технологічних агрегатів (БПТА)
шляхом автоматизації технологічного процесу отримання корисного продукту. Мета дослідження: розробка
адаптивної системи управління БПТА для досягнення максимально можливого рівня ККД. Методи
дослідження та апаратура: використання теорії автоматичного управління, макетного зразка адаптивної
системи управління. Теоретичні і практичні результати: розроблено моделі БПТА, структуру адаптивної
системи управління та макетний зразок адаптивної системи управління. Новітність нововпроваджуваного:
розроблений новий спосіб функціонування адаптивної системи управління БПТА. Ступінь впровадження:
впроваджено на НВП "Екструдер" (м.Харків), "Інженерна група ТФК" (м.Харків) та в учбовий процес кафедри
ВІТ НТУ "ХПІ". Сфера використання: виробництво БПТА,



2. Object of research: The improvement of the object of the class of multizone passing technological units (MPTU)
by the automation of the technological process of the getting of the useful product was made. Methods of
research: the adaptive control system of MPTU was developed for achievement of maximum level of KUA. The
theory of automatic control was used. The models of MPTU, the structure of the adaptive control system and the
example of the adaptive control system were developed. The new method of functionality of the adaptive control
system of MPTU was proposed. The development was implemented in the "Extruder", "Engineering group TFQ",
teaching process of the National Technical University "KhPI". The production of the MPTU.
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