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Тема дисертації:
1. Синтез робастних систем управління процесом наведення обертового безпілотного літального апарату по
лазерному променю

2. Synthesis of the Robust Control System for Guidance of the Rotating Uunmanned Aerial Vehicle by Laser Beam

Реферат:
1. Дисертацію присвячено розробці процедур та алгоритмів синтезу робастних систем при умові неповних
вимірів фазового вектору та наявності структурованих та неструктурованих невизначеностей для управління
процесом наведення обертового БПЛА на рухомі та нерухомі цілі. Розроблено процедуру параметричної
робастної оптимізації з використанням Н2/Нinf - норм замкнутої системи та з обмеженням на коливальність
системи. Розроблено процедуру синтезу динамічного регулятора в системі наведення обертового БПЛА,
який складається зі спостерігача пониженого порядку та регулятора, коефіцієнти якого знаходяться шляхом
використання апарату лінійних матричних нерівностей. Розроблено єдину процедуру синтезу гамма-
оптимальних систем на основі лінійних матричних нерівностей, яка дозволяє синтезувати системи з різною
структурою управління. Розроблено процедуру синтезу нечіткого ПІД-регулятора типу 2. Ключові слова:
обертове БПЛА, H2/Hinf - робастна оптимізація, статичний зворотний зв'язок за виходом, лінійні матричні
нерівності, ПІД-регулятор, слідкуюча система, нечіткий регулятор типу 2.



2. The thesis is devoted to the robust system synthesis in a case of incomplete state space measurments, structure
and unstructure uncertainties for guidance process of rotating UAV. The parametric robust optimization
procedure with Н2/Нinf -norms of closed-loop system and constraints on system oscillativity is developed. The
rotating UAV dynamic controller synthesis technique for guidance system is devoted. The dynamic controller is
founded under linear matrix inequalities (LMI) approach. The unified technique which is basing on L2-gain design
problem under LMI approach is devoted. The designed technique permits to synthesise systems with various
control signal structure. The fuzzy type 2 PID-controller design technique is devoted. Key worlds: rotating UAV,
H2/Hinf - robust optimization, static output feedback, linear matrix inequality, PID-controller, tracking system,
fuzzy type 2 controller.
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