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Тема дисертації:
1. Синтез електромеханічних систем з квазінейрорегулятором при фрикційному навантаженні

2. Synthesis of the electromechanical systems with quazyneurocontroller with a friction load

Реферат:
1. Об'єкт - динамічні процеси та властивості одномасової та двомасової ЕМС із нелінійним фрикційним
навантаженням із квазінейрорегулятором; мета - розробка та дослідження квазінейрорегулятора, що
забезпечує необхідні показники якості регулювання у ЕМС; методи дослідження та апаратура - методи теорії
електроприводу, теорії автоматичного керування, математичного моделювання, апарат зворотних кінцевих
різниць, векторно-матричний апарат, апарат Z-перетворення, фізичний експеримент на лабораторній
установці; новизна - обґрунтовано побудову цифрового регулятору - квазінейрорегулятору, який забезпечує
задані показники регулювання та не потребує довгострокового навчання нейронної мережі; результати -
розроблено квазінейрорегулятор з простою архітектурою комп'ютерного нейрону із зворотним зв'язком по
вихідній координаті електроприводу, оцінено вплив зміни основних параметрів ЕМС з
квазінейрорегулятором на розташування коренів характеристичного поліному, виведено аналітичні



залежності для визначення критичного значення періоду дискретизації; ступінь впровадження - у
навчальний процес кафедри АЕМС НТУ "ХПІ"; галузь - в металургійній та вугільній промисловості при
проектуванні та модернізації мікропроцесорних електроприводів.

2. The one-mass and two-mass electromechanical systems with nonlinear friction load with quazyneurocontroller
dynamic processes and characteristic; the development and study of quazyneurocontroller, which provides the
necessary regulation factors in EMS; the methods of the electric drive theory, automated control theory,
mathematical modeling, the inverse final differences, vector-matrix and Z-transformations device, physical
experiment on laboratory installation; motivated the synthesis of the digital regulator - quazyneurocontroller,
which provides the necessary regulation factors, which methods of the syntheses does not require long-term
training of the network; developed of the quazyneurocontroller with the simple architecture of a computer neuron
with the factor feedback on output electric drive coordinate, the influence of changing the main electric drive
parameters on characteristically multinomial roots location is estimated, analytical dependencies for
determination of critical importance of thesample period which provides losing stability are received; introduction
in the studying process; using in metallurgy and coal industry when designing and modernizations of the
microprocessor electric drive.
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