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Тема дисертації:
1. Геометричне моделювання траєкторії переміщення фігури на площині серед перешкод з використанням
R-функцій

2. Geometric modeling of movement trajectory of shape on a plane among obstacles using R-functions

Реферат:
1. Дисертацію присвячено розробці способу розрахунку форми кривої на площині, яка коротким шляхом
з'єднує дві задані точки цієї площини і проходить поміж перешкод - прямокутників, описаних рівняннями у
неявному вигляді за координатами вузлових точок; спосіб базується на застосуванні віртуальних
потенціальних функцій і R-функцій. Метою дослідження є розробка алгоритму розрахунку траєкторії
переміщення по площині серед перешкод мобільного робота з урахуванням його габаритного кола.
Розроблено способи побудови віртуальних потенціальних функцій і знаходження проміжних точок ітерації в
процесі руху точки уваги до мінімуму, а також визначення смуг проходження між перешкодами мобільного
робота із заданим габаритним колом. На базі цього розроблено спосіб побудови узагальненої віртуальної
потенціальної функції, яка дозволяє визначити смуги переміщення мобільного робота з урахуванням його



габаритного кола. Результати роботи передані для впровадження на Прилуцькому заводі протипожежного і
спеціального машинобудування при проектуванні систем трасування роботів у надзвичайних ситуаціях, для
розробки системи автоматизованого врахування та розміщення контейнерів на підприємстві "Феодосійський
морський торговий порт" та у навчальний процес Національного університету цивільного захисту України.

2. Dissertation is devoted to development of the calculation method of curve shape on the plane, which is the shor
path connecting two given points of the plane and passes between the obstacles - rectangles, described by
equations in implicit form for the coordinates of nodal points; method is based on the potential use of virtual
functions and R-functions. The aim of study is the development of an algorithm for calculating the movement
trajectories on the plane among obstacles for the mobile robot accounting its overall dimensions circle. It is
developed the ways of construing the potential virtual functions and search of passing points of iteration in the
process of focus point movement till minimum, and defining the lanes between obstacles gone by the mobile robot
with the given overall circle. The method based on this is elaborated for construing the potential virtual function
which allows to define the lanes between obstacles gone by the mobile robot accounting its overall circle. Results
of research are presented for introduction at Prilutsk factory of fire and special engineering when designing
robotic systems trace in emergency and in the system of computer-aided placement of containers in the company
"Feodosia sea trade port", in teaching process of the National University of Civil Defense of Ukraine.
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