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1. Електромеханічна система пересувногозавантажувального пристрою з автоматичнимцентруванням і
поперечною стабілізацієюконвеєрної стрічки

2. The electromechanical system of the movable loading device with automatic centering and transverse coveyer
belt stabilization

Реферат:
1. У роботі сформульовано вимоги до робочого органу та електропривода пристрою центрування,
запропоновано залежності для розрахунку навантажень, потужності двигуна і статичних характеристик, які
дозволяють розрахувати параметри силової частини електропривода за системою "індуктивно-ємнісний
перетворювач - автономний інвертор струму - асинхронний двигун". Розроблено математичну модель і
програму розрахунку динаміки робочих режимів та енергетики частотно-регульованого електропривода з
урахуванням несинусоїдальності струмів і насичення магнітного ланцюга. Запропоновано оптимальний за
швидкодією та мінімумом втрат закон частотного пуску асинхронного двигуна, який живиться від
стабілізованого джерела струму і одержано розрахункові залежності для формування керуючого впливу на



зміну частоти струму статора. Показано ефективність застосування розробленої електромеханічної системи.

2. The dissertation is devoted to the elaboration of methods and ways of automatic centering and transverse
conveyor belt stabilization by means of controllable electric drive. Existing methods and ways of transverse
conveyor belt stabilization are analyzed. Their disadvantages are shown.The way and algorithm of
electromechanical system control is elaborated. The regulative action is formed according to transverse belt work
tool position. Flexible system parameters are also considered. The requires to the work tool centering electric
drive are formulated. Dependencies for loads, engines power and static characteristics calculation are proposed. It
allows to calculate power circuit parameters of the electric drive, which consists of inductive-capacitate
converter, autonomous current converter and asynchronous motor. Mathematic model and program for
calculation of dynamic modes and energy characteristics of the electric drive are elaborated. The nonsinusoidal
form of current and magnetic circuit saturation is considered. The optimal low of asynchronous motor frequency
start is proposed. The criteria are fast operation and loss minimization. Dependencies for regulative action
calculation are given. The need stressed is to employ elaborated electromechanical system.
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