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Реферат:
1. Робастні алгоритми еліпсоїдального оцінювання з неповним кроком. Дисертацію присвячено розробці
нових робастних процедур гарантованого та розмитого еліпсоїдального оцінювання, працездатних в умовах
невірогідності апріорної інформації про модель керованого об'єкта та характеристики каналу вимірювань. В
дисертації розроблено метод синтезу параметричного сімейства звичайних та розмитих еліпсоїдальних
алгоритмів оцінювання з варіювальним кроковим параметром, за рахунок раціонального вибору якого
синтезовані еліпсоїдальні спостерігачі, що сходяться до оцінюваного вектора стану й які забезпечують
отримання точкових оцінок, оптимальних по адитивному критерії на усьому інтервалі спостереження. На
основі методу розмитого еліпсоїдального оцінювання з неповним кроком розроблено робастні алгоритми
спостереження станів лінійних динамічного об'єкта.У класі детерминированных і розмитих еліпсоїдальних
алгоритмів з неповним кроком вирішена задача спостереження станів лінійної динамічної системи, що



функціонує в неперервному часі. Отримано необхідні умови збіжності запропонованих алгоритмів.

2. The dissertation is devoted to the development of new robust procedures of guaranteed and fuzzy ellipsoidal
estimation which are workable(efficient) under conditions of unauthenticity of a priori information on controlled
plant model and characteristics of a measurement channel. The method of a synthesis of parametric family of
usual and fuzzy ellipsoidal algorithms of estimation with varied step parameter is developed in the dissertation.
Due to rational step choosing, ellipsoidal observers asymptotically converging to the estimated state vector and
providing reception of point estimates, which are optimal on additive criterion over a whole observation interval,
are synthesized. On the basis of the method of fuzzy ellipsoidal estimation with incomplete step, robust state
observation algorithms for linear dynamic plant under conditions of inexactly known plant parameters,
infringement of a priori hypotheses on it, absence of the a priori information on the initial state vector, and also at
infringement of a priori hypothesis about absence of noise in the measurement channel, are developed. The
problem of state observation of a linear dynamic system operating in continuous time is solved in the class of
determined and fuzzy ellipsoidal algorithms with incomplete step. Necessary conditions of convergence of the
offered algorithms are obtained.
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