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Реферат:
1. Дисертація присвячена рішенню наукової проблеми підвищення безпеки руху колісних машин і якості
керування гальмуванням шляхом розвитку і вдосконалення систем адаптивного керування на базі
розроблених теоретичних основ. Розроблено теоретичні основи формування параметрів керування
гальмуванням колісної машини, синтезу структури системи адаптивного керування гальмуванням колісних
машин і аналізу її стійкості як адаптивної автоматичної системи керування. Синтезовані структури і
алгоритми налагоджування адаптивного регулятора системи керування з еталонною моделлю і з
перенастроюваною моделлю. Вдосконалено методи аналізу і синтезу гальмівних апаратів частково
автоматизованого гальмівного приводу, що дозволяє формувати їх характеристики, необхідні для
адаптивного керування гальмуванням. Проведені експериментальні дослідження вдосконалених
конструкцій ГГЦ з вакуумним підсилювачем підтвердили достовірність запропонованих моделей і методик.
Виконані лабораторно-дорожні дослідження процесу гальмування автобуса з розробленою адаптивною



системою підтверджують достовірність розроблених теоретичних основ адаптивного керування
гальмуванням.

2. The given thesis deals with scientific problems of increasing traffic safety of wheeled vehicles braking control
and comfort through the development and improvement of adaptive control systems based on the developed
theoretical foundations. The theoretical basis for the formation of parameters of the braking control of wheeled
vehicles, structure synthesis of adaptive braking control of wheeled vehicles and analysis of its stability as adaptive
automatic control system is developed. The structures and algorithms for adaptive controller configuration of
management system with both a reference model and a resettable one are synthesized. There have been improved
the methods for analysis and synthesis of brake mechanisms of partially automated brake actuator, allowing them
to form the neces-sary characteristics for adaptive braking control. Experimental tests of improved designs of GTZ
with a vacuum booster confirmed the accuracy of the proposed models and techniques. Completed laboratory and
road investigations of braking dynamics of bus braking with the developed adaptive system confirm the accuracy
of the developed theo-retical foundations of adaptive braking control.
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