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Реферат:
1. Метою роботи є розробка та теоретичне обгрунтування шляхів реалізації комбінованого керування за
задавальним впливом для поліпшення динамічних властивостей тиристорних електроприводів постійного
струму із безпосереднім цифровим керуванням на засадах використання особливостей побудови дискретних
систем підпорядкованого регулювання та інформації про бажану зміну регулівної координати та її похідних,
яка міститься в типових задавальних пристроях. Дослідження проводили з використанням теорії
автоматичного керування, теорії лінійних імпульсних систем, дискретного перетворення Лапласа та апарата
простору станів. Наукове значення роботи полягає в обгрунтуванні технічних рішень та узагальненні
отриманих результатів по створенню комбінованого керування багатократними цифровими системами
підпорядкованого регулювання координат та по реалізації імпульсної корекції запізнення в астатичних за
збурювальним впливом системах регулювання електроприводу. Практичне значення роботи полягає в тому,
що реалізація запропонова них рішень не потребує зміни замкнених контурів регулювання і дозволяє значно
поліпшити динамічні властивості систем за задавальним впливом. Отримані результати можуть бути



використані при розв'язанні задач підвищення ефективності роботи як діючих приводів, так і тих, що знов
проектують.

2. The aim of this work is elaboration and theoretical basing of realisation ways of combined control on questioner
influence for rise of thyristor dc electric drives quick action with immediate digital control on base of use of
discrete systems with series correction building and information of desired change of regulable coordinate and her
differences, which contained in ordinary questioner devices. Researches took with use of theory of automatic
control, theory of linear impulsive systems, discrete Laplas transformation and state space apparatus. A scientific
work significance consists in basing of technical decisions and generalization of got results on creation of
combined control by multiple digital systems with series correction. The way of lateness compensation is
proposed in double integrate speed regulation loop without violation of this loop's astatic behavior. A practical
work significance consists in realization of offered decisions without change of closed control loops and allows
considera bly improve the dynamic systems properties on reference signal. Results can be used on solving of tasks
of effectiveness increasing both operating and estimated drives in different areas of industry.
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