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1. Синтез релейних систем слідкуючого електроприводу підвищеної точності з низькою чутливістю до
параметричних і координатних збурень

2. Synthesis of relay systems of following eleсtric drive of high precision with low sensivity to parameter and
coordinate disturbances

Реферат:
1. Метою дисертаційної роботи є вдосконалення методів синтезу і способів практичної реалізації систем
слідкуючого електроприводу з релейним керуванням, що забезчують високу точність відтворення заданих
траєкторій руху в умовах дії широкого спектру дестабілізуючих факторів. В роботі застосовано методи теорії
оптимального, модального та адаптивного керування, методи теорії інваріантності. Експериментальні
дослідження виконувались із застосуванням методів чисельного моделювання та лабораторно-стендових
випробувань.Практичне значення результатів дисертації полягає у розробці методики синтезу релейних
систем керування слідкуючим електроприводом підвищеної точності; у розробці алгоритмів, що дозволяють
будувати електромеханічні системи з низькою чутливістю до параметричних та координатних збурень.
Наукове значення роботи полягає у подальшому розвитку теорії автоматичного керування в частині
побудування аналогових та цифрових слідкуючих систем високої точності з низькою чутливістю до збурень



шляхом структурно-ал горитмічного синтезу релейних регуляторів, що працюють у ковзному режимі.
Отримані результати можуть бути використані при розробці спеціалізованих систем слідкуючого
електроприводу механізмів антен, телескопів, роботів, подач верстатів і т.ін.

2. The aim of the dissertation is development of methods of synthesis and ways of practical realization of systems
of following electric drive with relay control, which ensure high precision of reproduction of prescribed movement
trajectories in conditions of wide-spectrum action of destabilizing factors.In the dissertation there is an
application of methods of optimum, modal and adaptable control theory, method of invariance theory.
Experimental researches were carried out with application of numerical modeling methods and laboratory-and-
stand test.The practical significance of the dissertation's results is in working out the method of synthesis of relay
control systems of following electric drive of heightened precision; in working out the algorithms, which allow to
construct electromechanical systems with low sensitivity to parameter and coordinate perturbations.The scientific
significance of the dissertation is in further development of automatic control theory in the part of construction of
analogous and digital following systems of high precision with low sensitivity to perturbations by means of
structure-algorithmic synthesis of relay regulators, working in zero-overshoot response.The field of application of
considered electromechanical systems is specialized precise following systems of electric drive of antenna
assemblies, telescopes, feeders of machines, robots.
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