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Реферат:
1. Дисертаційна робота присвячена вирішенню науково-практичного завдання, що полягає в дослідженні та
удосконаленні системи рульового керування тролейбусу за рахунок використання двигуна з ротором що
котиться, обґрунтуванню теоретичних положень, розробці методичних підходів і науково-практичних
рекомендацій щодо покращення ефективності та експлуатаційних характеристик системи рульового
керування тролейбусу.

2. The dissertation is dedicated to the solution of a scientific and practical task, which consists in the research and
improvement of the trolleybus steering system using a rolling rotor switched reluctance motor, substantiating
theoretical provisions, the development of methodological approaches and scientific and practical
recommendations for improving of the efficiency and operational characteristics of the trolleybus steering system.
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