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1. Керування спеціальними режимами електромеханічних систем механізмів підйому з асинхронним
електроприводом

2. Control of induction motor drive special modes for hoisting mechanisms electromechanical systems

Реферат:
1. Дисертація присвячена розробці мікропроцесорного керування електроприводом ТПН-АД, що знижує
коливальність електромеханічної системи (ЕМС) кранових механізмів підйому, мінімізує динамічні
навантаження при переході на роботу з меншою швидкістю і гальмуванні. Запропоновано для демпфування
коливань ввести додатковий зворотний зв'язок за різницею швидкостей обох мас. Отримані вирази для
розрахунку оптимального значення коефіцієнта передачі цього зворотного зв'язку, при якому забезпечується
найкраще гасіння коливань. Вивчена поведінка ЕМС механізмів підйому в режимі гальмування, обгрунтована
можливість значних динамічних перевантажень ЕМС при певних співвідношеннях моментів інерції і
гальмуванні електромагнітним гальмом вантажу, що підіймається. Виведено вираз для розрахунку
жорсткості пружного зв'язку (довжини линви) ЕМС, коли мають місце такі перевантаження. Зроблені
рекомендації щодо електричного гальмування в системі ТПН-АД, при якому навантаження знаходяться в
допустимих межах.



2. The dissertation is devoted to elaboration of the microprocessor control for thyristor voltage converter -
induction motor drive, lowering oscillations of electromechanical systems (EMS) of hoisting mechanisms,
minimizing the dynamic loads when transiting on lowered speed and braking. For oscillations damping the
supplementary negative feed-back on difference of both masses speeds bringing is proposed. The equation for
calculation of optimum value of this feed-back coefficient, which provides the best oscillations damping, are
obtained. The EMS of hoisting mechanisms behavior in braking mode is researched. The EMS considerable
dynamic overloads possibility depending on correlation of two-mass inertia moments is grounded. The equations
for calculation of the EMS best value of elasticity (rope lengths) under these overloads are obtained. The
recommendations on electric braking with auxiliary of thyristor voltage converter - induction motor system, when
loads are in permissible limits, are given.
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