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Тема дисертації:
1. Моделювання, оптимізація та контроль систем керування рухомого складу приміського сполучення

2. Design, optimization and control of control system local trains

Реферат:
1. Об'єкт дослідження: процеси керування тяговим рухомим складом приміського сполучення. Мета
дослідження: розробка інформаційно-керуючої та контролюючої системи для оптимізації процесів
керування рухомого складу приміського сполучення, його контролю та поліпшення умов роботи машиніста.
Методи дослідження: теоретичні положення щодо побудови математичних моделей поїздів та їх систем
керування, математичне моделювання, теорія оптимального керування, методи теорії контролю та теорія
нейронних мереж. Теоретичні та практичні результати: розроблена інформаційно-керуюча та контролююча
система для налагодження систем керування, автоматизації контролю технічного стану електроприводу
одиниць приміського рухомого складу; розроблені математичні моделі; запропоновані алгоритми синтезу
керувань, методи контролю. Новизна: вперше розроблено інформаційно-керуючу та контролюючу систему
та використовувані у ній методи обробки інформації; дістав подальший розвиток метод термінальних



керувань; вперше запропоновано метод контролю на основі таксономічного показника для одиниць
рухомого складу; розвинуто методику прогнозування процесів боксування; дістала подальший розвиток
система підтримки прийняття рішень машиністом. Ступінь впровадження: результати отримали практичне
впровадження на підприємствах при розробці та виготовленні систем керування електроприводом дизель-
та електропоїздів. Сфера використання: розробка систем керування рухомим складом.

2. The research object: control processes of local train traction. The aim of the research: development of the
informative-managing and controlling system for optimization of management processes of local train traction, its
control and improve machinist's working conditions. The methods of research: theoretical construction of
mathematical models trains and control system, mathematical design, theory of optimal control, methods of
control theory and theory of neural networks. Theoretical and practical results: the informative-managing and
controlling system is developed for adjusting of control system, automation controls the technical state of local
train electric drive control systems; mathematical models are developed; the algorithms of synthesis of
managements, control methods, are offered. Scientific novelty: the informative-managing and control system and
used in it methods of treatment of information is first developed; the method of terminal managements got further
development; a control method is first offered on the basis of taxonomical index for units of local train; the method
of prognostication of processes of skidding is developed; the system of support of making decision a machinist got
further development. The degree of implementation: results got practical introduction on enterprises at
development and issue of control system by the electromechanic of disel- and electric trains. Application area:
development of trains control system.
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