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2. Increasing the accuracy and speed of the automatic phase control systems with differential communication

Реферат:
1. Дисертація присвячена вирішенню задачі підвищення точності та швидкодії систем фазового
автопідстроювання (ФАП) з диференціа-льними зв'язками (ДЗ). Отримано нові структури систем ФАП з ДЗ,
що дозволяють синтезувати системи ФАП високої точності порівня-но простими технічними засобами і
виконаний порівняльний аналіз комбінованої системи ФАП і системи ФАП з ДЗ. Отримано умови їхньої
еквівалентності. Показано, що оператор ДЗ системи ФАП з ДЗ при виконанні умови еквівалентності не
впливає на виконання умов інваріантості і стійкість замкненого контуру системи ФАП. Розроблені на основі
K(D) зображень методики синтезу параметрів оператора ДЗ системи ФАП з умови підвищення точності в
устале-них режимах при врахуванні умови фізичної реалізації оператора ДЗ при різних видах задавального
діяння: синусоїдального, поліноміального, експоненціального і загасаючої синусоїди. Запро-поновано
методику синтезу дискретної передаточної функції ДЗ дискретної системи ФАП з умови підвищення порядку
астатизму при врахуванні умов и фізичної реалізації ДЗ.



2. The given papers considers the problems of increasing the accuracy and speed of the automatic phase control
systems with differential com-munication. It presents some new structures of automatic phase control systems
with differential communication which allow to synthesize the automatic phase control systems of high accuracy
by comparatively simple technical methods. There has been done a comparative analysis of the combined
automatic phase control systems with differential commu-nication with differential communication, their
equivalent conditions being obtained. It has been demonstrated that the differential communica-tion operator of
the automatic phase control system with differential communication in case of equivalent conditions does not
influence the invariant conditions and the closed circuit stability of the automatic phase control system. On the
basis of K(D) representations there have been developed some methods of synthesizing parameters of the
automatic phase control system in case of increasing the accuracy within set modes, the conditions of the physical
realization of the differential communica-tion operator being considered.
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