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Тема дисертації:
1. Дослідження та моделювання керованого руху просторово розвинених космічних систем з рухомимим
елементами в нештатних режимах функціонування

2. Research and modelling of controllable motion of multibody space systems with moving bodies in off-design
situations

Реферат:
1. Метою дослідження є розвиток методів використання рухомого керування космічними системами для
забезпечення працездатності систем в позаштатних ситуаціях, а також методів математичного моделювання
таких режимів руху. Новизна: розвинуто підхід щодо використання рухомого керування як засобу
збереження працездатності космічних систем, вперше апарат просторових матриць застосовано до
моделювання руху багато ланкових механічних систем, апарат розвинуто стосовано до моделювання таких
режимів.

2. The research problems of controlled motion of spatially developed space systems in non-staff modes of
operation, tasks of maintenance of efficiency of space systems in off-design situations were solved in the thesis by
usage of mobile control, by means of mathematical simulation of such modes of motion. A tооl of multidimensional



matrices, which was further developed at modelling of multibody system of variable configuration, is proposed to
use for modelling.
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